
Chapitre 1 Mathématiques 1M standard

Exercice 1.34

Relativement à une base B de V2 , on donne les vecteurs #„a =
A

t ≠ 1
t ≠ 5

B

et #„
b =

A
t

≠3

B

Déterminer t œ R afin que #„a et #„
b soient colinéaires, puis exprimer #„

b en fonction de #„a :

Exercice 1.35

Relativement à une base B de V2 , on donne les vecteurs #„a =
A

3t
5
3

B

et #„
b =

A
t ≠ 5

2
≠5

3

B

Déterminer t œ R afin que #„a et #„
b soient colinéaires :

Exercice 1.36

Dans la base B = ( #„e1 ; #„e2), on donne #„u = m #„e1 + 3 #„e2 et #„v = (m + 1) #„e1 + (m + 3) #„e2

Déterminer m œ R afin que #„u et #„v soient colinéaires, puis exprimer #„v en fonction de #„u

et #„u en fonction de #„v :

– 32 –
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